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روبوتات جوجل تتعلم كيفية التقاط الأشياء

أذرع مزودة بعقول:
روبوتات جوجل ذات القدرة عل الإمساك تعتمد عل الشبات العصبونية ف سبيل اكتشاف طرق جديدة لالتقاط الأجسام.

عندما يتعلّم الأطفال كيفية التقاط الأشياء، فإنهم يجمعون بين نظامين، الرؤية والمهارات الحركية. هاتين الآليتين، إل جانب كثير من
التجربة والخطأ، ه الطرق الت تمنهم من التقاط قلم رصاص بشل مختلف عن التقاطهم للدباسة، والآن، بدأت الروبوتات تتعلم نفس

الطريقة.

تقوم جوجل بتعليم الروبوتات مهمة بسيطة، وه التقاط الأشياء من صندوق ووضعها ف آخر. هذه ليست أول روبوتات تلتقط شء ما،
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إ أنّ هذه الروبوتات ه ف الواقع تتعلم طرق جديدة لالتقاط الأشياء من أشال وأحجام واخصائص مختلفة، بالاعتماد عل تغذية
عسية مستمرة. فعل سبيل المثال، لديهم روبوتات تعلمت كيف تلتقط جسم لين بشل يختلف عن التقاطها لجسم صلب.

،DeepGrasping "ة الصادرة من جامعة كورنيل بعنوان "الاتلقاط العميقنفس السياق، من مثل الورقة البحثي هناك مشاريع أخرى ف
حيث يحلل الروبوت الجسم مرة واحدة، بهدف العثور عل أفضل موقع لإمساكه ومحاولة التقاطه، ثم المحاولة مرة أخرى ف حال

الفشل. ويحلل منهج جوجل الجسم وعلاقة يد الروبوت به بشل مستمر، ما يجعلها أكثر قدرة عل التيف، مثل الإنسان.
 

هذه الروبوتات ف الحقيقة ه مجرد أذرع مزودة بعقول موصولة باميرات. لديها إثنين من أصابع الالتقاط مرتبطة بذراع ثلاثية
المفاصل، الت يتم التحم بها بواسطة اثنتين من الشبات العصبونية العميقة. الشبات العصبية العميقة، ه صنف شائع ف الذكاء
الاصطناع، بسبب قدرتها عل تقديم تنبؤات بناء عل كميات كبيرة من البيانات. وف هذه الحالة، تقوم إحدى الشبات العصبونية
ببساطة بالنظر إل صور الصندوق وتتوقع ما إذا كانت يد الروبوت تستطيع التقاط الجسم بالشل الصحيح. وتفسر الشبة الأخرى مدى

نجاح عملية التقاط اليد للجسم، وبالتال إعلام الشبة الأول بضرورة إجراء تعديلات.

وأشار الباحثون إل أنَّ الروبوتات لم تحتاج إل معايرة عل أساس اختلاف مواضع الاميرا. طالما توافرت للاميرا رؤية واضحة
للصندوق والذراع، عندها ستسطتيع الشبة العصبونية التيف ومواصلة التعلم لالتقاط الأشياء.

عل امتداد شهرين، جعلت جوجل الروبوتات تلتقط الأجسام 800,000 مرة. وكانت 6 إل 14 روبوت تعمل عل التقاط الاجسام عند أي
وقت معطَ، وكان دور الإنسان الوحيد هو إعادة تعبئة صندوق الروبوت بالأجسام. وكانت الأجسام عبارة عن أدوات منزلية عادية: لوازم

متبية وألعاب أطفال وإسفنج.
 

أما النتائج الأكثر إثارة لدهشة الباحثين، فقد اشير إليها ف ورقة بحثية نُشرت عل موقع ArXiv.org، وه أنّ الروبوتات تعلّمت أن تلتقط
الأجسام الصلبة واللينة بطرق مختلفة. إذا كان الجسبم صلبا، فإنّ عل القوابض فقط امساك الحواف الخارجية للجسم والضغط من أجل
ون من الأسهل وضع أحد الأصابع فة العصبونية أنّه سيحالة جسم لين من مثل الإسفنج، فقد أدركت الشب ن فام. ولامساكها بإح

الوسط والآخر حول الحافّة، ومن ثم الضغط
 

 

إنّ عمل هذه الروبوتات ذات القدرة عل الإمساك منفصل عن غيرها عبر التغذية العسية المتواصلة والمباشرة، الت تساعد الشبة
العصبونية عل التعلّم، مع تدخل بشري ضئيل جدًا. وهذا يسمح لذراع الروبوت بالتقاط حتّ الأجسام الت لم يسبق له رؤيتها من قبل، مع

نسبة عالية من النجاح. سجل الباحثون نسبة فشل إلتقاط الأجسام الجديدة من 10 إل 20 ف المئة اعتمادا عل الجسم، وإذا فشل
DeepGrasping ل ضئيل من مشروعأنَّ نجاح جوجل كان أضعف بش ة أخرى. إالتقاط جسم ما، فإنه سيحاول مر الروبوت ف

Cornells، والت تراوحت بين نجاح مبهر عل أجسام من مثل الدم القماشية وفشل 16% مع الأجسام الصلبة.

إن تعليم الروبوتات كيفية إدراك العالم من حولهم، وحدوده المادية، هو عملية غاية ف الأهمية لأمور من أمثال السيارات ذاتية القيادة

http://arxiv.org/pdf/1603.02199v1.pdf
https://nasainarabic.net/main
https://nasainarabic.net/r/a/2665


ناسا بالعرب
نبدأ بترجمة العلم ونشره، لننته بصناعته

https://nasainarabic.net/r/a/2665 3/3

.ن تفاعل الروبوتات مع العالم الطبيعرة مستقبلية أخرى تتضموالروبوتات المستقلّة وطائرات التوصيل بدون طيار وكل ف

 ة، أي خارج المختبر، والذي يعنظروف العالم الحقيقي اختبار الروبوتات ف بعد ذلك، يرغب الباحثون ف
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