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تعرف عل أوسبوت، اللب الروبوت الذي يعمل بالذكاء الاصطناع ويتدرب لاستشاف
الهوف عل المريخ!

من هو اللب الآل المطيع؟ حقوق الصورة: ناسا/مختبر الدفع النفاث – معهد كاليفورنيا للتقنية.

يمنك الآن أن تأمر اللب الآل قائً اجلس، أو ابق، أو اجلب شيىا ما، أو ضع خريطةً لهف المريخ!

إن الأمر برمته هو أن مهمة استشاف المريخ ستون من نصيب اللاب الآلية.

يجهز العلماء الروبوتات ذات الأرجل الأربع والمحاكية لشل الحيوانات بذكاء صنعArtificial Intelligence (AI ) ومجموعة من
معدات الاستشعار لمساعدة الروبوتات عل التنقل بشل مستقل ف التضاريس الوعرة والهوف تحت السطحية عل الوكب الأحمر.

عرض تقديم ين لوكالة ناسا مشروعهم "كلاب المريخ فقدم باحثون من مختبر الدفع النفاث الذي يديره معهد كاليفورنيا للتقنية التابع
ف 14 كانون الأول/ديسمبر خلال الاجتماع السنوي للاتحاد الجيوفيزيائ الأمريAmerican Geophysical Union (AGU ) الذي

عقد عبر الإنترنت هذا العام، ويمنهم المشروع من منافسة المركبات الجوالة الشهيرة ذات العجلات بطرقٍ شت مثل مركبة سبيريت
Spirit وأبورتيونيتOpportunity  وكيوريوسيتCuriosity  ومركبة برسفيرنس Perseverance الت اطلقت مؤخرا، ولنها قد لا

تستطيع منافسته أبدًا.

وبحسب تقرير العلماء ف الاتحاد الجيوفيزيائ الأمري فإنَّ خفة الحركة والمرونة للروبوتات الجديدة المقرونة بأجهزة استشعار ستسمح
لها بتجنب العقبات والاختيار بين مسارات متعددة وإنشاء خرائط افتراضية للأنفاق والهوف المدفونة للمشغلين ف القاعدة المنزلية.

تقتصر مركبات المريخ التقليدية ف الغالب عل عبور الأسطح المستوية، ولن لا يمن الوصول إل العديد من مناطق المريخ المثيرة
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للاهتمام علميا إلا من خلال عبور التضاريس الوعرة أو النزول تحت الأرض. تُعتبر "اللاب" الآلية السيارة مناسبةً تماما لمثل هذه
التحديات، ويمنها النهوض مرة أخرى حت لو سقطت.

قال العلماء خلال العرض التقديم: "إسقاط الطائرة لا يعن فشل المهمة. يمن للروبوت أن يصحح نفسه بعد العديد من حوادث السقوط
وذلك باستخدام خوارزميات الاسترداد".

ا علون قادرا من المركبات الجوالة الحالية، وسيا أخف بمقدار 12 مرة تقريبون أيضحسبما أفاد الباحثون فإن كلب المريخ سي
السفر بشل أسرع، إذ وصل إل سرعات المش العادية الت تبلغ 3 أميال ف الساعة أي 5 كم/ساعة ف أثناء الاختبارات. لتوضيح الأمر

أكثر فإن مركبة كيوريوزيت الجوالة تدور عل طول سطح المريخ بسرعة نحو 0.09 ميلا ف الساعة أي مايعادل 0.14 كم/ساعة.

وفقًا لوكالة ناسا فقد توفر الهوف عل المريخ مأوى للمستعمرات البشرية ف المستقبل، وتوفر الحماية الطبيعية ضد الأشعة فوق
البنفسجية المميتة، والبرد الشديد والعواصف الترابية الشديدة الت يمن أن تستمر لأسابيع وأحيانًا تون كبيرة بما يف لرصدها

بواسطة التلسوبات عل الأرض.

قال الباحثون ف الإتحاد الجيوفيزيائ الأميرك إن الهوف قد تحتوي أيضا عل أدلة عل وجود حياة ف الماض البعيد للمريخ، أو قد
توفر موطنًا حاليا للائنات الحية الت تعيش ف أعماق باطن الأرض.

يمن للروبوتات ذات الأرجل الت تستطيع التجول حول الصخور، وإنزال نفسها ف الهوف وتحديد المسار فضً عن جمعها للقياسات
وبناء خريطة لما "تراه" أن توفر للعلماء فرصا جديدة لاكتشاف علامات الحياة خارج الأرض.

ية الرباعية الأرجل التانيشاف "سبوت" الميهو نسخة معدلة من آلة الاست "Au-Spot" "كلب المريخ المستقل والملقب بـ "أوسبوت
ابترتها شركة بوسطن ديناميس Boston Dynamics للروبوتات.

Collaborative SubTerranean (كوستار) فريق وحدة الروبوتات المرنة تحت الأرض ا فا ومهندسشارك أكثر من 60 عالم
ة لمساعدتها علبتجهيز كلاب أوسبوت بأجهزة استشعار وبرامج متصلة بالشب (Autonomous Resilient Robots (CoSTAR

مسح بيئة المريخ والتنقل فيها وتخطيطها بأمان واستقلالية.

تعالج كلاب أو سبوت الآلية المدخلات عبر تقنية ليدار Lidar وتعن الاستشعار عن بعد باستخدام نبضات الليزر، وعبر أجهزة الاستشعار
البصرية والحرارية والحركة لإنشاء خرائط ثلاثية الأبعاد. يستخدم كلب المريخ الآل أيضاً الذكاء الاصطناع لمعرفة الهياكل الت يجب

تجنبها، وللتعرف عل الأشياء الت قد تون ذات أهمية علمية، بينما تسمح وحدة الاتصالات للروبوت بنقل البيانات إل السطح أثناء
استشافه لما تحت الأرض.

اختبر أعضاء فريق شركة كوستار كلب أو سبوت ف مجموعة من تمارين اختبار العوائق، ويضعونها لاختبار خطواتها ف الأنفاق
والممرات، وصعود السلالم. وف الأماكن الخارجية الت تشبه تضاريس كوكب المريخ، مثل منطقة أنابيب الحمم البركانية ف شمال

كاليفورنيا. تظهر هذه العروض التوضيحية أن الروبوتات غير المقيدة يمنها التنقل حول الصخور ورسم خرائط للهوف العميقة.

ويقر العلماء ف الاتحاد الجيوفيزيائ الأميرك: "يمن لهذه السلوكيات أن تمن يوما ما من القيام بمهمات علمية ثورية عل سطح
المريخ وتحت سطحه أيضا، وبالتال تعزيز قدرة ناسا ف استشاف المواقع الت يتعذر الوصول إليها تقليديا".
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التاريخ: 2021-04-21
التصنيف: تنولوجيا الفضاء

الفضاء #المريخ #الروبوتات #الذكاء الاصطناع#

المصطلحات

الذكاء الاصطناعArtificial Intelligence (AI) )): هو محاكاة الآلة لعمليات الذكاء البشري. تتضمن هذه العمليات التعلم
والاستنتاج المنطق والتصحيح الذات
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